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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

Целями освоения дисциплины «Робототехника» является формирование у студентов компетенций в процессе 
формирования представления об основных тенденциях в образовательной робототехнике, использовании возможностей 
робототехники как ведущего средства формирования у учащихся базовых представлений в сфере инженерной культуры. 

 

Результаты обучения по дисциплине направлены на достижение индикаторов: 
ОПК.8.1. Демонстрирует специальные научные знания в сфере педагогики и психологии. 
ОПК.8.2. Использует специальные научные знания при выборе форм и технологий педагогической деятельности. 
ОПК.8.3. Применяет методы научно-педагогического исследования в предметной области 

ОПК.8.4. Владеет методами анализа педагогической ситуации на основе специальных научных знаний 

ПК-1.1. Знает характеристики и элементы развивающей образовательной среды, формируемой средствами преподаваемых 
учебных предметов 

ПК-1.2. Умеет оценивать личностные, предметные и метапредметные результаты обучения по преподаваемым предметам 

ПК-1.3. Владеет современными технологиями развивающего обучения 

      

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОПОП 

Цикл (раздел) ОПОП: К.М.07.30 

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося: 

Информационные системы и базы данных 

Методика преподавания информатики 

Программирование 

Технологии цифрового образования 

Современные технологии поиска и обработки информации 

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как предшествующее:  

Выполнение и защита выпускной квалификационной работы 

ИКТ в образовании 

      

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 
(МОДУЛЯ) 

ОПК-8: Способен осуществлять педагогическую деятельность на основе специальных научных знаний 

Знать: 

Cтруктуру, состав и дидактические единицы предметной области (преподаваемого предмета). 
Уметь: 

Осуществлять отбор учебного содержания для его реализации в различных формах обучения в соответствии с 
требованиями ФГОС ОО 

Владеть: 

Навыками разработки различных форм учебных занятий, применения методов, приемов и технологий обучения, в том 
числе информационных 

ПК-1: Способен формировать развивающую образовательную среду для достижения личностных, предметных и 
метапредметных результатов обучения средствами преподаваемых учебных предметов 

Знать: 

Cтруктуру образовательной среды для достижения личностных, предметных и метапредметных результатов обучения 
средствами преподаваемых учебных предметов 

Уметь: 

Использовать образовательный потенциал социокультурной среды региона в преподавании (предмета по профилю) в 
учебной и во внеурочной деятельности 
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Владеть: 

Cпособами интеграции учебных предметов для организации развивающей учебной деятельности (исследовательской, 
проектной, групповой и др.) 

В результате освоения дисциплины обучающийся должен 

3.1 Знать: 

3.1.1 Cтруктуру образовательной среды для достижения личностных, предметных и метапредметных результатов 
обучения средствами преподаваемых учебных предметов 

3.2 Уметь: 

3.2.1 Использовать образовательный потенциал социокультурной среды региона в преподавании (предмета по 
профилю) в учебной и во внеурочной деятельности 

3.3 Владеть: 

3.3.1 Cпособами интеграции учебных предметов для организации развивающей учебной деятельности 
(исследовательской, проектной, групповой и др.) 

            
4. ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

Общая трудоемкость 3 ЗЕТ 

Часов по учебному плану :  108 

в том числе : 
аудиторные занятия :  38 

самостоятельная работа :  62 

: 

контактная работа: 46 

ИКР: 8 

Виды контроля  в семестрах: 
 

экзамены 8 

5. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

Код 
занятия 

Наименование разделов и тем /вид занятия/ Семестр  
/ Курс 

Часов Литература 

 Раздел 1. Цели и задачи использования робототехнических 
комплексов в школе 

   

1.1 Цели и задачи использования робототехнических комплексов в школе. 
Формирование инженерной культуры и навыков прикладного 
программирования посредством междисциплинарной интеграции 
информатики, физики и технологии на основе использования 
робототехнических комплексов. Место образовательной робототехники 
в учебном процессе для разных возрастных категорий обучающихся в 
урочной и внеурочной деятельности в соответствии с ФГОС /Лек/ 

8 2 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

1.2 Формирование инженерной культуры и навыков прикладного 
программирования посредством междисциплинарной интеграции 
информатики, физики и технологии на основе использования 
робототехнических комплексов. Место образовательной робототехники 
в учебном процессе для разных возрастных категорий обучающихся в 
урочной и внеурочной деятельности в соответствии с ФГОС. /Пр/ 

8 4 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

1.3 Цели и задачи использования робототехнических комплексов в школе. 
Формирование инженерной культуры и навыков прикладного 
программирования посредством междисциплинарной интеграции 
информатики, физики и технологии на основе использования 
робототехнических комплексов. Место образовательной робототехники 
в учебном процессе для разных возрастных категорий обучающихся в 
урочной и внеурочной деятельности в соответствии с ФГОС /Ср/ 

8 14 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

 Раздел 2. Содержание учебного курса по робототехнике на разных 
ступенях общего образования 
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2.1 Общие подходы к формированию содержания учебного курса по 
робототехнике на разных ступенях общего образования. Дидактические 
принципы отбора содержания учебного курса по робототехнике для 
интеграции с предметами естественно-научного и технологического 
направления (информатике, физике, технологии и 
предпринимательства). Виды робототехнических конструкторов: состав 
наборов, их образовательные возможности. Программные среды для 
программирования роботов - RoboLab, NXT, EV3, RobotC, их сравнение, 
анализ, область применение программных сред. Раскрытие 
метапредметных связей робототехники и предметов естественно-

научного и технологического направления (информатики, физики, 
технологии) /Лек/ 

8 4 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

2.2 Виды робототехнических конструкторов: состав наборов, их 
образовательные возможности. Программные среды для 
программирования роботов - RoboLab, NXT, EV3, RobotC, их сравнение, 
анализ, область применение программных сред.  /Пр/ 

8 8 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

2.3 Общие подходы к формированию содержания учебного курса по 
робототехнике на разных ступенях общего образования. Дидактические 
принципы отбора содержания учебного курса по робототехнике для 
интеграции с предметами естественно-научного и технологического 
направления (информатике, физике, технологии и 
предпринимательства). Виды робототехнических конструкторов: состав 
наборов, их образовательные возможности. Программные среды для 
программирования роботов - RoboLab, NXT, EV3, RobotC, их сравнение, 
анализ, область применение программных сред. Раскрытие 
метапредметных связей робототехники и предметов естественно-

научного и технологического направления (информатики, физики, 
технологии) /Ср/ 

8 16 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

 Раздел 3. Стандартные конструкции роботов    

3.1 Первые модели роботов. Стандартные конструкции роботов (базовая 
модель робота, модели одномоторной и двухмоторной тележек, 
шагающих роботов). Интерфейс NXT и EV3. Программирование робота 
с использованием блока NXT или EV3. Датчики: подключение, 
настройка, возможности применения /Лек/ 

8 4 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

3.2 Стандартные конструкции роботов (базовая модель робота, модели 
одномоторной и двухмоторной тележек, шагающих роботов). Интерфейс 
NXT и EV3. Программирование робота с использованием блока NXT 

или EV3. Датчики: подключение, настройка, возможности применения 
/Пр/ 

8 8 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

3.3 Первые модели роботов. Стандартные конструкции роботов (базовая 
модель робота, модели одномоторной и двухмоторной тележек, 
шагающих роботов). Интерфейс NXT и EV3. Программирование робота 
с использованием блока NXT или EV3. Датчики: подключение, 
настройка, возможности применения /Ср/ 

8 16 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

 Раздел 4. Среда визуального программирования    

4.1 Среда визуального программирования. Ознакомление с принципами 
работы датчиков NXT или EV3, их параметрами и применением. 
Изучается интерфейс программы, ее основные инструменты и команды, 
принципы программирования и язык NXT или EV3 /Лек/ 

8 2 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

4.2 Ознакомление с принципами работы датчиков NXT или EV3, их 
параметрами и применением. Изучается интерфейс программы, ее 
основные инструменты и команды, принципы программирования и язык 
NXT или EV3 /Пр/ 

8 6 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

4.3 Среда визуального программирования. ознакомление с принципами 
работы датчиков NXT или EV3, их параметрами и применением. 
Изучается интерфейс программы, ее основные инструменты и команды, 
принципы программирования и язык NXT или EV3 /Ср/ 

8 16 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

 Раздел 5. Иная контактная работа    
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5.1 Индивидуальные консультации, текущий контроль  /ИКР/ 8 8 Л1.1 Л1.2Л2.1 Л2.2 
Л2.3 

          

6. ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ 

6.1. Перечень видов оценочных средств 

тестирование, практико-ориентированное задание, доклад 

6.2. Типовые контрольные задания и иные материалы для текущей аттестации 

Примерные вопросы для тестирования 

1. На сколько групп разделены команды для программирования? 

А)5 

Б)10 

В)6 

Г)2 

 

2. Какой команды НЕТ в оранжевой палитре? 

А)Завершение программы 

Б)Прерывание цикла 

В)Цикл 

 

3.Сколько режимов работы у блока «Независимое рулевое управление»? 

А)4 

Б)8 

В)7 

Г)5 

 

4. Какого мотора НЕТ в наборе LEGO Mindstorms EV3 (45544): 

А) среднего мотора 

Б) большого мотора 

В) маленького мотора 

 

5. Сколько всего двигателей в наборе LEGO Mindstorms EV3 (45544): 

А)два 

Б)три 

В)четыре 

 

6. Какого режима НЕТ для большого мотора в наборе LEGOMindstormsEV3 (45544): 

А)включить на количество сантиметров 

Б)включить на количество оборотов 

В)включить на количество секунд 

Г)включить на количество градусов 

Д)включить 

Е)выключить 

 

7. Вашему роботу, собранному из набора LEGO Mindstorms EV3 (45544), необходимо проехать 56 градусов, какой режим 
для мотора вы выберете: 
А)включить на количество градусов 

Б)включить на количество оборотов 

В)включить на количество секунд 

Г)включить 

Д)выключить 

 

8. К каким портам в LEGO Mindstorms EV3 подключаются моторы? 

А)порты 1-4 

Б)порты A-D 

В)можно подключать к любым портам 

 

9. К каким портам в LEGO Mindstorms EV3 подключаются датчики? 

А)порты 1-4 
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Б)порты A-D 

В)можно подключать к любым портам 

 

10. Сколько всего параметров у блока «Рулевое управление»? 

А)1 

Б)3 

В)4 

Г)5 

 

Примерные практико-ориентированные задания 

 

№1 Опишите настройки блока «Звук» по его пиктограмме. Ответы запишите под соответствующими номерами. 
№2 Опишите настройки блока «Экран» по его пиктограмме. Ответы запишите под соответствующими номерами. 
№3 Опишите настройки блока «Индикатор состояния модуля» по его пиктограмме. Ответы запишите под 
соответствующими номерами. 
 

Темы докладов: 
1. Робот – искатель 

2. Робот - не просто игрушка 

3. Робот – помощник 

4. Робот - пускатель бумажных самолётиков 

5. Робот - решатель судоку 

6. Робот "Бобби" 

7. Робот Educator Vehicle из LEGO Mindstorms EV3 

8. Робот Juno: изучай Arduino и программирование 

9. Робот R2D2, напечатанный на 3D-принтере 

10. Робот T-800 Джон Генри 11. Робот WALL-E на Arduino 

12. Робот Бабочка для демонстрации систем управления в робототехнике 

13. Робот Гадкий утенок 

14. Робот для игры в воздушный хоккей из частей для 3D принтера 

15. Робот и человек 

16. Робот из компьютерной мышки 

17. Робот из мультсериала «Рик и Морти» 

18. Робот миньон из яйца от Kinder-сюрприза и Arduino 

19. Робот на Arduino, управляемый с помощью жестов 

20. Робот на колесах с механизмом зацепа 

21. Робот с речевым синтезом 

22. Робот телеприсутствия из arduino и нетбука 

23. Робот, играющий в "крестики-нолики" с человеком 

24. Робот, идущий по линии 

25. Робот, кормящий черепах 

26. Робот, рисующий по фотографии 

27. Робот, собирающий кубик Рубика 

6.3. Типовые контрольные вопросы и задания для промежуточной аттестации 

1. Цели и задачи использования робототехнических комплексов в школе. 
2. Формирование инженерной культуры и навыков прикладного программирования посредством междисциплинарной 
интеграции информатики, физики и технологии на основе использования робототехнических комплексов. 
3. Место образовательной робототехники в учебном процессе для разных возрастных категорий обучающихся в урочной и 
внеурочной деятельности в соответствии с ФГОС. 
4. Общие подходы к формированию содержания учебного курса по робототехнике на разных ступенях общего образования. 
5. Дидактические принципы отбора содержания учебного курса по робототехнике для интеграции с предметами 
естественно-научного и технологического направления (информатике, физике, технологии и предпринимательства). 
6. Виды робототехнических конструкторов: состав наборов, их образовательные возможности. 
7. Программные среды для программирования роботов - RoboLab, NXT, EV3, RobotC, их сравнение, анализ, область 
применение программных сред. 
8. Раскрытие метапредметных связей робототехники и предметов естественно-научного и технологического направления 
(информатики, физики, технологии). 
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9. Первые модели роботов. 
10. Стандартные конструкции роботов (базовая модель робота, модели одномоторной и двухмоторной тележек, шагающих 

роботов). 
11. Интерфейс NXT и EV3. 

12. Программирование робота с использованием блока NXT или EV3. 

13. Датчики: подключение, настройка, возможности применения. 
14. Среда визуального программирования. ознакомление с принципами работы датчиков NXT или EV3, их параметрами и 
применением. 
15. Изучается интерфейс программы, ее основные инструменты и команды, принципы программирования и язык NXT или 
EV3. 

6.4. Критерии оценивания 

Балльно-рейтинговая система оценки знаний студента по дисциплине выстраивается на основе балловой оценки различных 
форм деятельности студентов. Для оценки экзамена суммируются баллы семестра и экзамена. 
 

Оценивание студента при текущем контроле ведется по нескольким формам: 
• Активная работа студента на занятии. Оценивается выход студента к доске или его работа на месте в 1 балл, но не более 
10 за семестр. 
• Выполнение домашних заданий. Проверяется выполнение домашних заданий 5 раз в семестре, за каждое выполненное 
задание студент получает максимум 2 балла. 
• Выполнение тестирования, практико-ориентированного задания, доклада. 
 

Оценивание выполнения домашней работы (0-2 баллов): 
2 балла - задание выполнено в полном объеме, получен правильный ответ; 
1 балл - допущены 1-2 ошибки; задание решено не менее чем 60%; 
0 баллов - студентом задание не решено. 
 

Оценивание ответа на тест: 
Тест содержит 10 вопросов. Правильный ответ на каждый вопрос оценивается в 1 балл. 
 

Оценивание ответа на практико-ориентированное задание 

20 баллов – Задание выполнено правильно: выводы аргументированы, основаны на знании материала, владении 
категориальным аппаратом 

15 баллов – Задание выполнено в целом правильно: но допущены ошибки в аргументации, обнаружено поверхностное 
владение терминологическим аппаратом. 
5 баллов – Задание выполнено с ошибками в формулировке тезисов и аргументации, обнаружено слабое владение 
терминологическим аппаратом. 
0 баллов – Задание не выполнено или выполнено с серьёзными ошибками. 
 

Оценивание выступления студента с докладом 

16 - 20 баллов – Учебный материал освоен студентом в полном объеме, студент легко ориентируется в материале, полно и 
аргументировано отвечает на дополнительные вопросы, излагает материал логически последовательно, делает 
самостоятельные выводы, умозаключения, демонстрирует кругозор, использует материал из дополнительных источников, 
интернет ресурсы. Доклад носит исследовательский характер. Речь характеризуется эмоциональной выразительностью, 
четкой дикцией, стилистической и орфоэпической грамотностью. Используется наглядный материал (презентация).  
10 - 15 баллов – По своим характеристикам сообщение студента соответствует характеристикам отличного ответа (см. 
выше), но студент может испытывать некоторые затруднения в ответах на дополнительные вопросы, допускать некоторые 
погрешности в речи. Отсутствует исследовательский компонент в докладе. 
5 - 9 баллов – Студент испытывал трудности в подборе материала, его структурировании. Пользовался, в основном, 
учебной литературой, не использовал дополнительные источники информации. Не может ответить на дополнительные 
вопросы по теме доклада. Материал излагает не последовательно, не устанавливает логические связи, затрудняется в 
формулировке выводов. Допускает стилистические и орфоэпические ошибки. 
1 - 4 баллов – Доклад не соответствует теме. Материал излагает не последовательно, не устанавливает логические связи, 
затрудняется в формулировке выводов. Допускает стилистические и орфоэпические ошибки. 
0 - Доклад студентом не подготовлен. 
 

Экзамен проводится в присутствии преподавателя и предполагает решение задач и развернутый, полный ответ на 
теоретические вопросы. Вопросы составляются с учётом материала, пройденного как на лекционных занятиях, так и на 
практических занятиях. Время, отводимое на выполнение итоговой работы, 90 минут. 
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Оценивание ответа на экзамене: 
24 - 30 баллов – студент последовательно, грамотно и логически стройно излагает материал; владеет основными 
математическими методами и алгоритмами решения задач; умеет строить математические модели, увязывать теорию с 
практикой, показывает умение применять знания. 
15 - 23 баллов – студент грамотно и по существу излагает материал; владеет основными математическими методами; не 
допускает существенных ошибок, но испытывает затруднения в выводах и доказательствах; умеет применять основные 
положения и формулы для решения задач. 
6 - 14 баллов – студент имеет знания только основного материала, но не умеет делать выводов и доказательств; допускает 
ошибки, приводит недостаточно правильные формулировки; с трудом увязывает основные положения с практикой.  
0 - 5 баллов - студент не знает основополагающих вопросов изучаемого курса или значительной части программного 
материала; допускает ошибки, обнаруживает неумение их исправлять; не может увязать теорию с практикой. 
 

 

Итоговая оценка выставляется по балльной системе. Суммируются баллы, полученные за контрольные работы, домашние 
работы и за активную работу на занятиях, баллы, полученные на экзамене. Итоговая оценка выставляется по 100-балльной 
шкале, исходя из полученной суммы баллов: 
От 0 до 49 баллов – «неудовлетворительно» 

От 50 до 69 баллов – «удовлетворительно» 

От 70 до 90 баллов – «хорошо» 

От 91 до 100 баллов – «отлично» 

        

7. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

7.1. Рекомендуемая литература 

7.1.1. Основная литература 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год Ресурс 

Л1.1 Киселев М.М. Робототехника в примерах и задачах: курс программирования 
механизмов и роботов: учебное пособие 

(https://znanium.com/catalog/document?id=369878) 

Москва : 
Издательство 
"СОЛОН-Пресс", 
2019 

ЭБС 

Л1.2 Добриборщ Д. Э., 
Артемов К. А., 
Чепинский С. А., 
Бобцов А. А. 

Основы робототехники на Lego® Mindstorms® EV3: учебное 
пособие для спо 

(https://e.lanbook.com/book/332678) 

Санкт- Петербург 
: Лань, 2023 

ЭБС 

7.1.2. Дополнительная литература 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год Ресурс 

Л2.1 Фортыгина С. Н., под 
общ. ред., Забродина 
М. Н., Корниенко А. 
Н. 

ЛЕГО - конструирование и робототехника в ДОУ. Практикум: 
учебно-методическое пособие 

(https://book.ru/book/941107) 

Москва : Русайнс, 
2021 

ЭБС 

Л2.2 Рожкова А. В. Проектирование индивидуального образовательного маршрута 
в сетевом модуле «робототехника» в системе дополнительного 
образования для детей среднего школьного возраста: 
студенческая научная работа 

(https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=693525) 

Пермь : б.и., 2022 ЭБС 

Л2.3 Иванов А. А. Основы робототехники: учебное пособие 

(https://znanium.com/catalog/document?id=427865) 

Москва : ООО 
"Научно- 

издательский 
центр ИНФРА- 

М", 2023 

ЭБС 

7.3 Перечень информационных технологий 

7.3.1 Программное обеспечение 

LMS Moodle 

Adobe Reader 

Python 
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МS Office365 

7.3.2 Профессиональные базы данных и информационно-справочные системы 

1. Научная электронная библиотека eLIBRARY.RU (https://elibrary.ru/defaultx.asp?) eLIBRARY.RU : научная электронная 
библиотека : сайт. – Москва, 2000 – . – URL: https://elibrary.ru. – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей. – Текст : 
электронный. 
2. Справочник «Информио» (http://www.informio.ru/) ИНФОРМИО : электронный справочник [обеспечение всех типов 
образовательных учреждений нормативными, методическими, научнопрактическими материалами]. – URL: 

http://www.informio.ru/. – Режим доступа: для зарегистрир. пользователей ЧелГУ. – Текст : электронный. 

      

8. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

Для реализации дисциплины используются учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации, а также 
помещения для самостоятельной работы. 
Учебные аудитории укомплектованы специализированной мебелью и техническими средствами обучения 
(мультимедийное устройство, проектор, ноутбук или стационарный компьютер). 
Помещения для самостоятельной работы обучающихся оснащены компьютерной техникой с подключением к сети 
"Интернет" и обеспечением доступа в электронную информационно-образовательную среду университета. 
Для проведения занятий лекционного типа предлагаются наборы демонстрационного оборудования и учебно- наглядных 
пособий. 

      

9. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

При изучении данной дисциплины используются лекционные, практические занятия и самостоятельная работа студента. На 
лекционных занятиях преподаватель излагает основное содержание тем программы. Проработку лекционного материала 
студенту желательно проводить как после каждого занятия, так и по завершению темы. Это позволит связать воедино 
полученные сведения и составить цельную картину. 
На практических занятиях рассматриваются основные методы и приемы решения задач аналитической геометрии. 
Рекомендуется перед каждым практическим занятием выполнить домашнее задание, что позволить лучше усвоить 
предыдущий материал, и изучить лекционный материал по предстоящей теме. Студенту желательно проявлять активное 
участие на практических и лекционных занятиях, задавать вопросы, поскольку умение обосновывать свою точку зрения, 
нахождение компромиссного решения в этически выдержанной дискуссии не только важно для лучшего усвоения 
материала, но и ценится в реальной жизни. 
Важным моментом при изучении любой дисциплины является организация самостоятельной работы. При освоении 
материала не следует стремиться к механическому запоминанию приведенных определений, формулировок и положений, 
если требования прямо не указывают на это. Вполне эффективной может оказаться попытка понять суть явления, 
выработать свое отношение к нему, опираясь на материал, содержащийся в рекомендованной литературе. Сказанное 
особенно эффективно, когда речь идет о таких требованиях, как «понимает» или «имеет представление». Напротив, если 
студент имеете дело с требованием к деятельности «должен уметь», то рекомендуется поупражняться в соответствующем 
виде деятельности. Все это имеет непосредственное отношение к подготовке к практическим занятиям. 
В освоении дисциплины (модуля) инвалидами и лицами с ограниченными возможностями здоровья большое значение 
имеет индивидуальная работа. Под индивидуальной работой подразумевается две формы взаимодействия с 
преподавателем: индивидуальная учебная работа (консультации), т.е. дополнительное разъяснение учебного материала и 
углубленное изучение материала с теми обучающимися, которые в этом заинтересованы, и индивидуальная воспитательная 
работа. Индивидуальные консультации по предмету является важным фактором, способствующим индивидуализации 
обучения и установлению воспитательного контакта между преподавателем и обучающимся инвалидом или обучающимся 
с ограниченными возможностями здоровья. 
В случае применения при обучении дисциплины электронного обучения, дистанционных образовательных технологий 
общение обучающихся и преподавателя осуществляется в режиме реального времени (онлайн-лекции (вебинары), чаты, 
видео-конференции и др.) или отложенного времени (система дистанционного обучения Moodle, MS Office365, форумы, 
электронная почта и др.). 
Большую часть времени обучающиеся самостоятельно работают с учебно-методическими материалами. Студенты имеют 
возможность консультироваться с преподавателем по всем вопросам, возникающим в ходе самостоятельной работы 
посредством электронной почты, социальных сетей и т.п. 
Доступ обучающегося к учебным ресурсам в режиме отложенного времени, самостоятельной работы осуществляется через 
сеть Интернет в удобном для него месте, времени и темпе. 
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При обучении лиц с ограниченными возможностями здоровья электронное обучение, дистанционные образовательные 
технологии предусматривают возможность приема-передачи информации в доступных для них формах. 
Реализация дисциплины с применением электронного обучения, дистанционных образовательных технологий (далее – ЭО, 
ДОТ) осуществляется на основании «Положения о реализации основных и дополнительных образовательных программ с 
применением электронного обучения и дистанционных образовательных технологий в федеральном государственном 
бюджетном образовательном учреждении высшего образования «Челябинский государственный университет», 
«Положения о порядке зачета обучающимся по основным профессиональным образовательным программам высшего 
образования в ФГБОУ ВО «ЧелГУ» результатов освоения в организациях, осуществляющих образовательную 
деятельность, учебных предметов, курсов, дисциплин (модулей), практик, дополнительных образовательных программ» 
посредством электронной информационно-образовательной среды ФГБОУ ВО «ЧелГУ». В исключительных случаях 
(форс-мажор и т.п.) при реализации образовательной деятельности с применением ЭО, ДОТ могут применять компоненты, 
не входящие в перечень электронной информационно- образовательной среды. 

      

10. СПЕЦИАЛЬНЫЕ УСЛОВИЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ ОБУЧАЮЩИМИСЯ С ИНВАЛИДНОСТЬЮ И 
ОГРАНИЧЕННЫМИ ВОЗМОЖНОСТЯМИ ЗДОРОВЬЯ 

Освоение дисциплины инвалидами и лицами с ограниченными возможностями здоровья осуществляется с использованием 
специальных технических средств и голо информационных технологий, предоставляемых Ресурсным учебно-методическим 
центром по обучению инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья ЧелГУ по запросу обучающегося.  
1. Мобильные специальные технические средства для лиц с нарушениями зрения: портативный компьютер с вводом/выводом 
шрифтом Брайля с синтезатором речи «ElBraile-W14J G2»; ноутбуки с программной экранного доступа NVDA; электронные 
увеличители для удаленного просмотра; видеоувеличители портативные; тифлоплеер; цифровые диктофоны. 
2. Мобильные специальные технические средства для лиц с нарушениями слуха: система свободного звукового поля со 
встроенной совместимостью с FM-устройствами; радиоклассы «Сонет-РСМ» с передатчиком, заушным индуктором и 
индукционной петлей; система информационная для слабослышащих переносная «Исток» А2 со встроенным плеером – 

звуковым информатором; документ-камера; программируемые слуховые аппараты индивидуального пользования. 
3. Ассистивные информационные технологии: программное обеспечение экранного доступа с синтезом речи NVDА; 
программы экранного увеличения; программы речевого синтеза для компьютеров и ноутбуков; программы речевого синтеза 
для мобильных устройств; экранная клавиатура; экранная лупа. 
При необходимости для обучающихся с нарушениями зрения на рабочих местах для проведения практических или 
лабораторных занятий устанавливается специальное программное обеспечение (программа речевой навигации NVDA, 

речевые синтезаторы, экранные лупы). 
В учебные аудитории обеспечивается беспрепятственный доступ для обучающихся инвалидов и обучающихся с 
ограниченными возможностями здоровья. В каждой аудитории, где обучаются инвалиды и лица с ограниченными 
возможностями здоровья, предусматривается соответствующее количество мест для обучающихся с учетом нарушений их 
здоровья. 
Для освоения дисциплины инвалидам и лицам с ограниченными возможностями здоровья предоставляется доступ к 
печатным источникам, имеющимся в научной библиотеке ЧелГУ, с помощью специальных технических средств; доступ к 
электронным источникам, представленным в форме электронного документа в фонде научной библиотеки ЧелГУ или 
электронно-библиотечных системах, с помощью специальных технических и программных средств (рабочее место для 
незрячего пользователя с программным обеспечением экранного доступа с синтезом речи NVDА, рабочее место с 
компьютерным роллером и клавиатурой Clevy с большими кнопками и с разделяющей клавиши накладкой). 
Учебно-методические материалы для обучающихся из числа инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья 
предоставляются в формах, адаптированных к ограничениям их здоровья и восприятия информации: 
Для лиц с нарушениями зрения: 
- в печатной форме увеличенным шрифтом, 
- в форме электронного документа, 
- в форме аудиофайла, 
- в печатной форме шрифтом Брайля. 
Для лиц с нарушениями слуха: 
- в печатной форме, 
- в форме электронного документа. 
Для лиц с нарушениями опорно-двигательного аппарата: 
- в печатной форме, 
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- в форме электронного документа, 
- в форме аудиофайла. 
Данный перечень может быть конкретизирован в зависимости от контингента обучающихся. 
Для инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья освоение дисциплины может быть частично или полностью 
осуществлено с использованием дистанционных образовательных технологий (Moodle, Adobe Connect Pro и пр.). 
В освоении дисциплины инвалидами и лицами с ограниченными возможностями здоровья используется индивидуальная 
работа. Под индивидуальной работой подразумевается две формы взаимодействия с преподавателем: индивидуальная 
учебная работа (консультации), т.е. дополнительное разъяснение учебного материала и углубленное изучение материала с 
теми обучающимися, которые в этом заинтересованы, и индивидуальная воспитательная работа. Индивидуальные 
консультации направлены на индивидуализацию обучения и установлению воспитательного контакта между преподавателем 
и обучающимся инвалидом или обучающимся с ограниченными возможностями здоровья. 
При проведении процедуры оценивания результатов обучения инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья 
по дисциплине обеспечивается выполнение следующих дополнительных требований в зависимости от индивидуальных 
особенностей, обучающихся: 
а) инструкция по порядку проведения процедуры оценивания предоставляется в доступной форме (устно, в письменной 
форме, в письменной форме шрифтом Брайля, устно с использованием услуг сурдопереводчика); 
б) доступная форма предоставления заданий оценочных средств (в печатной форме, в печатной форме увеличенным 
шрифтом, в печатной форме шрифтом Брайля, в форме электронного документа, задания зачитываются ассистентом, задания 
предоставляются с использованием сурдоперевода); 
в) доступная форма предоставления ответов на задания (письменно на бумаге, набор ответов на компьютере, письменно 
шрифтом Брайля, с использованием услуг ассистента, устно). 
При проведении процедуры оценивания результатов обучения инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья 
предусматривается использование технических средств, необходимых им в связи с их индивидуальными особенностями. Эти 
средства могут быть предоставлены ЧелГУ или могут использоваться собственные технические средства. При 
необходимости инвалидам и лицам с ограниченными возможностями здоровья предоставляется дополнительное время для 
подготовки ответа на задания, процедура оценивания результатов обучения по дисциплине может проводиться в несколько 
этапов. 
Проведение процедуры оценивания результатов обучения инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья 
допускается с использованием дистанционных образовательных технологий. 
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